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a cura di Ucimu-Sistemi per Produrre

La rohotica in Italia nel 2006

L'indagine riguarda i robot (in italiano
automi) i cui dati sono stati organizzati
per tipo di robot, per tipo di applica-
zione e per tipo di settore industriale di
impiego, riferendosi alla produzione,
al consumo, al commercio estero. Lo
studio ¢ stato svolto da Ucimu-Sistemi
per Produrre (Unione costruttori italia-
ni macchine utensili) e dalla Siri (Asso-
ciazione italiana di robotica e automa-
zione) mediante I'invio di un dettaglia-
to questionario e per mezzo di colloqui
telefonici. Rimane difficile la cono-
scenza e il reperimento dei dati di tutte
le aziende del settore: sono statiinviati
57 questionari e solo 26 imprese han-
no risposto, tuttavia, & stato possibile
integrare tali informazioni con altri 10
importatori, i cui dati sono stati forniti
da IFR (International federation of ro-
botics) e pervenire ad una valutazione
soddisfacente delle variabili relative
all'intero universo. Con tale indagine si
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| risultati dell'indagine condotta da SIRI e Ucimu-Sistemi
per Produrre sullo stato della robotica in Italia nello
scorso anno indicano, rispetto al 2005, un consistente
aumento delle esportazioni. L'area applicativa predomi-
nante é risultata quella della manipolazione, sequita dal-

la saldatura

¢ cercato di fornire un quadro aggior-
nato della realta produttiva nazionale
in un campo in cui lI'innovazione tec-
nologica trova ampia applicazione e
di valutare I'assorbimento di robot da
parte dei settori industriali.

SINTESI DEI RISULTATI

[12006 & stato un anno positivo per I'in-
dustria italiana della robotica. Per
quanto riguarda I'analisi del settore in
termini di unita, nel 2006, la produzio-

ne di robot (inclusi i bracci meccanici)
ha raggiunto le 5.286 unita, registran-
do un incremento del 12% rispetto al-
I'anno precedente.

Le esportazioni (sempre in termini di
unita) hanno evidenziato un notevole
aumento (+20,1%), raggiungendo un
totale di 1.564 unita. Anche le importa-
zioni hanno messo a segno un risulta-
to positivo; le unita, salite dell’1,9%,
sono passate dalle 3.062 del 2005 alle
3.120. Nel complesso la domanda &



. " .
cresciuta del 5,6% ed & stata soddi IL MERCATO DEI ROBOT IN ITALIA (2005-2006),

sfatta per il 45,6% da prodotti stranieri. bracci meccanici inclusi (milioni di euro, numero di robot)
Larobotica in senso stretto (escluden- THE ITALIAN ROBOT MARKET (2005-2006),
do dal computo i bracci meccanici) mechanical arms included (million euro, robot number)
evidenzia, anch’essa, una performan- m m
ce positiva: +13,1% la produzione per o~ n. | Valore/ A Valore/ n. | Valore/
4.545 unita, +17,3% 'export per 1.406 | Q (O Value Value Value
unita, +1,9% I'import per 3.120 unita e Produzione italiana | 4.718 | 397 5286 @ 438 12,0 10,3
+6,4% il consumo per 6.259 unita. ——

Esportazioni 1.302 120 1.564 125 20,1 4.2

Come negli anni precedenti anche nel
2006 hanno prevalso i robot articolati, Vendite in Italia | 3.416 = 277 3722 | 313 9,0 13,0
rappresentando il 41,6% della produ-

- X Importazioni 3.062 177 3.120 193 1,9 9,0
zione totale. La maggior parte della
domanda (il 65%) & stata soddisfatta Consumo | 6.478 = 454 6.842 506 5,6 11,5
da prodotti stranieri: nel 2006 sono Saldo Commerciale 57 68 193
stati venduti 2.496 robot importati. Per
guanto riguarda la penetrazione dei Importazione/Consumo 39,0 38,1
costruttori |ta||an|.ne| mercati esteri, il Esportazione/Produzione 30,2 28,5
39% della produzione & stata esporta-

. .o .
ta. | robot cartesiani rimangono la se- [~ - — -
conda categoria di robot a traiettoria Y Lindustria italiana della robotica
g > 2 i

controllata: nel 2006 sono stati prodot- A - 3 igg B — »
ti 1.739 robot cartesiani, rappresen- P \ 'g 300 +18
tando il 32,9% della produzione totale e | e fgg = ) 3

in unita. 11 67,5% della domanda & sta- W/ E oL W ,,t“vZM\, -
ta soddisfatta dai costruttori italiani. - Produzione  Export Import Consumo

vicepresidente SIRI

% rﬁ,’ La rohotica italiana nel mondo

1k b Dalle informazioni piti aggiornate e complete disponibili nel
- settore, i dati raccolti e elaborati da IFR (International Federa-
tion of Robotics) per il mondo e SIRI per I'ltalia, & possibile
tracciare un quadro della robotica nel mondo sino a fi-
ne 2005. Da questi numeri emerge la situazione di
un parco robot ancora in crescita: a fine 2005 i
robot installati erano circa 923.000 unita
rispetto alle 850.000 unita a fine

2004. E una crescita ormai contenu-

— ta in un valore leggermente infe-
e . riore al 9%, non ancora indice
di un mercato maturo, ma

certamente diversa dai valo-

ri di un passato in cui é stata

molto piu forte. Se analizzia-

mo questo parco installato in

A termini di distribuzione geografi-
ca, notiamo che piu della meta dei ro-

bot sono presenti nell’Asia con inclusa
I'Australia (53%), mentre I'Europa ne vede
installati il 32% e I'America soltanto il 15%. La
parte del leone, sia in Asia che nel mondo, la fa
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milioni di euro

2005 8 2006 [l A% 06/05

n. Valore/ n. Valore/ n. Valore/
IL MERCATO DEI ROBOT Produzione italiana = 4.019 390 4.545 430 13,1 10,4
IN ITALIA (2005-2006), P

bracci meccanici esclusi Esportazioni 1.199 117 1.406 120 17,3 2,7
(milioni di euro, numero di robot) Vendite in ltalia  2.820 = 273 3139 310 13 | 137
Importazioni 3.062 177 3.120 193 1,9 9,1
Consumo 5.882 450 6.259 503 6,4 11,9
Saldo Commerciale -60,1 -73 21,5

Esportazione/Produzione 30,0 27,9

Importazione/Consumo 39,3 38,4

L’industria italiana della robotica
(esclusi bracci meccanici)

Produzione

Export

Consumo

Import

sempre il Giappone con un parco di robot installati nel 2005 pari
al 40% di quello mondiale. Gli altri Paesi asiatici hanno una rile-
vanza numerica di molto inferiore, ma essendo economie emer-
genti, stanno erodendo quote al Paese del Sol Levante che & cre-
sciuto solo del 5% nel 2005. Ad esempio la Gina ha avuto un in-
cremento di robot installati del 63% e I'India del 73%, raggiun-
gendo rispettivamente i valoridi 11.660 e 1.100 unita, ovviamen-
te ancora poco significativi rispetto al valore di 373.500 unita in
Giappone. Anche ’America ha avuto una crescita di tutto rispetto
essendo prossimaal 13%, mentre I'Europa si & dovuta acconten-
tare di unvalore vicino al 6%, maggiore del Giappone ma comun-
que inferiore alla media mondiale.

Con una percentuale vicinaal 40%, anche se in discesa rispetto al
55% dell'anno precedente, il settore applicativo pill importante
rimane ancora quello tradizionale dell'automotive. Il secondo po-
sto spetta a elettronica ed elettrotecnica, che arrivano al 23%,
quindi in crescita rispetto al 18% del 2004. Gli altri comparti che
si dividono il resto del mercato, ciascuno con una quota pari al 7-
8%, sono il chimico, la lavorazione del metallo e le altre industrie
aggregate in modo indifferenziato.

In questo quadro mondiale I'ltalia si presenta in una posizione di
tutto rispetto. Con i suoi 56.200 robot installati & trai primi cinque
Paesi al mondo per presenza sul territorio, preceduta solo da
Giappone, America, Germania e, con pochissimo scarto, Corea.
Tral'altro non & un caso che in tutti questi cinque Paesi I'automo-
tive abbia avuto uno sviluppo molto importante.

Un’analisi puramente numerica non & pero cosi significativa co-
me un confronto in termini di rapporto tra robot installati e mano-
dopera addetta al settore industriale. Infatti, il Giappone ha circa
350 unita installate ogni 10.000 addetti, mentre Paesi che pure
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hanno una posizione importante come USA o Nord America han-
no invece un numero decisamente inferiore ai 100 robot installati
ogni 10.000 addetti. In Germania, Corea e Italia il numero di robot
installati ogni 10.000 persone & invece nellintorno di 150. Lltalia
con unvalore di 130 occupa il quarto posto, a conferma della po-
sizione di primo piano del nostro Paese nel settore della robotica
mondiale.

Se ci soffermiamo al solo settore automotive, & interessante no-
tare come Giappone e Italia siano sostanzialmente in posizione di
parita: il primo, nel 2005, aveva un parco robot installato di 1.760
unita su 10.000 addetti, mentre il nostro Paese aveva 1.600 mac-
chine ogni 10.000 addetti, staccando di una bella misura la Ger-
mania che raggiunge il terzo posto, ma con solo 1.180 unita.

Al di 1a dei numeri I'ltalia & stato un Paese che negli anniin cui la
robotica ha mosso i suoi primi passi ha saputo dare vita a molte
importanti innovazioni: il robot di misura & nato nel nostro Paese
conlaDEA, il robot di montaggio & nato con I'Olivetti, mentre il ro-
bot laser & nato in Italia con Prima Industrie. Si tratta di tutte pri-
me mondiali. Anche le applicazioni che oggi in Italia continuiamo
a sviluppare sono riconosciute da tutti i grandi costruttori del
mondo come molto interessanti e particolarmente avanzate. Al
nostro Paese spetta dunque un importante riconoscimento di
tecnologia e innovazione che va dallo sviluppo di macchine nuo-
ve in termini di concezione e architettura agli aspetti tecnologici
delle loro applicazioni.

Lincremento della produzione italiana di robot del 12% nel 2006
registrato da SIRI con un aumento delle esportazioni intorno al
20% sono un’ulteriore conferma del buon andamento di questo
settore altamente tecnologico del nostro Paese e della suaimpor-
tanza nel mondo.




Come per gli anni precedenti, anche
nel 2006, in ltalia, I'area applicativa
predominante é risultata quella della
manipolazione, seguita dalla saldatu-
ra. L'area della manipolazione (inclu-
dendo le lavorazioni meccaniche), nel
2006, ha prodotto 2.504 robot, pari al
55,1% del totale della produzione na-
zionale in unita. La saldatura, in forte
crescita rispetto al 2005, rappresenta
la seconda area applicativa. Nel 2006

sono stati prodotti 1.097 robot, pari a
oltre il 20% della produzione naziona-
le. Lamaggior parte delle unita di que-
sti robot € destinato alla saldatura a
punti. Considerando la tipologia di ro-
bot, il segmento ¢ rappresentato inte-
ramente da robot di tipo articolato a
traiettoria controllata.

Il processo di ristrutturazione del set-
tore versoimprese di grandi dimensio-
ni iniziato negli anni precedenti & pro-

seguito anche nel 2006: sono diminui-
te le piccole aziende (fatturato inferio-
re ai 2,5 milioni) e le medie (fatturato
compreso trai 2,5 e i 5 milioni di euro)
a favore delle grandi aziende (fattura-
to superiore ai 5 milioni di euro). Nel
complesso, il settore risulta essere do-
minato da imprese di grandi dimen-
sioni (64%).

La Lombardia ¢ la regione a piu alta
densita di produttori di robot con il

iL MERCATD DEI ROBOT IN ITALIA nel 2008,
diviso per tipo (numens di robot)

Arficolat 2100 (L)
Cartegiand 1730 B8

Searm &0 o

A (Polari, Ganiry) f0g 1]
Totsle Ficbot 4 Hag 1400
Brocal mescanic T 1490
Totale seitare 5006 1,584

IL MERCATD DEI ROBOT IMN ITALIA (2006}

divisl per a

ROBOT PRODOTTI IM ITALLA NEL 2006
v bracol esclusd
{miglinia di euro, numero di robot)

Codl IFR
Mapipolanicne por fuglons
i gul pressolusione
2480 X038 Manipolazicne per stempagpio plastics
vz LR Manipalagicne per traftamenso termico
a2 160 Manipolazicne per siampaggio, forgiatira
=] ] Snldaburs
5190 &350 i cui saldatars ad arco
= S8 i cul saldabara @ panti
190 a2 Déstriburicne di sostanze

i gui varnicisturs
di cul aigilinugra, incollnhara

Manipolagicne per lavoradcnl mecesniche

LA PRODUZIONE

BE% iy,

Manipoladone di materiall

Addegiramento, istnezions, riceca

i

L MERCATD DEI ROBOT IN ITALLA [20D0E) g
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I Articalali
I Caripsan|
| Bcara
o ANF

=

i cul manipalazicne per carico, scarico macc hive
di cul tsglia meccanica, truciolalun, reflificn, shrmbura, pulihure

O Brachi MesLanis Taglio
=l"-"**='=""‘|rH ol cul lnser
a5 Soara Al
o Al Manipoiazions per peketizzarione. imbsio
i Migurn, ispezions, provm

FHLULLLINONE D) HOEOT I TTALLS MEL 200G

campl dl appdicazione

70

1
138
105
177
14T
1re
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581

IL MERCATO DEI BRACCI MECCANICI IN ITALIA (2004-2006),
(milioni dl euro, numero di bracci)
THE ITALIAN MECHANICAL ARMS MARKET (2004-2006),
(million euro, mechanical arms number)

0 e | -

NUMERO 620 699 741
et

VALORE 6,7 8,0 8,4

BRACCI/TOTALE ROBOTICA (% sul valore) 1,7 2,0 1)

Nota: la differente composizione annuale del campione produce ampie oscillazioni per la produzione di bracci meccanici
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CONSUMO DI ROBOT IM ITALLA NEL 2006
divisi per applicazione (numero di robot)

Cod. IFR Unita
Manipolazione per fusione a7
di cui pressolusione 2
Manipotazione per slampaggio plastica 1528
Manipolazione per traflamenta tenmice 4
Manipolarione per slampaggio, fargisiura &
Saldatura 1185
di cui saldsiura ad arco Bd5
di cui saldaiurn  punti 513
Disiribuziame di sostanse 54
di eui werniciatura 151
di cui sigillauira, incollaturs a
Manipolazione per lavarazioni meccaniche s
di cul manipolazione per carico, scarics macchine 43
di cui taglio meccanica, truciolatisra, rellifica, sbavatura, pulitura
Taglio )
di cui con laser G
Assiemnggio zxt
di cui sssiemaggio meccanico, accoppiamenin ™
Manipotazione per palelizzazione, imbalio a0
Migura, ispezians, prova 3
Marnipotazione di materiali s
Addesiramenio, iglruzions, Soarca 2
Altri 280

COMSUMO DI ROBOT IM ITALIA NEL 2006
campl di applicazions

stamipolnzione [l
Eaddlaiurn
Lavoration| meccanicha |
1 5 [ s Basismanggia
r o 8
AF% ‘

18,57

PRODUZIONE DI ROBOT IN ITALIA MEL 2006
per settore industrialo di mplego
(numearo ol robot)

INDUSTRIE MAMIFATTURIERE Unita
Prodottl alsmentari & bibibe 1£
Presiotl del inbacco -
Pradoni tessili @ abniglinmanta ]
Pradoll n cusda P
Legno, proded] del legna, esclusi | mobd a2
Produzione ol mahili s
Carta, prodesti delln carin, pubblicanon! slnmpate 164
Chirmica, prodalli chirmeci, larmaceulica &
Prodonl in plastica (-
Prodofl cemmiziln peetra 214
Metalll di base a2
Prodotti melallici 63
Muechinaria (saciiso guslc slafirica) 228
Masching ulenss ad asparagionn 4
Macching uteris® a cedonmae o 161
Equipagginment eletinci ed apparecchi elotbronics 121
Elsttrodomestici -
Progurions di maloveicoll 1247
Pradusions o earmoesedia par motoveizall 508
Produzione di partl @ acoossor] per motovelooll @ modor] 1M
Produzione di altrl mezzi di bosporio 14

Strumeandi pisicidl precimions, ceniog | -

INDUSTRIE NONH MANIFATTURIERE

Agricoltura, fomste, pescs -
Miniers -
Eletiricili, gas, acgas F
Fab&ncabl costrezion .r T
IsiFuEianeg " ol . ]
Ricerca, Swiuppo E

Al 17

ri=
TOTALE 4545

ROBOT INSTALLATI IN ITALIA NEL 2006
divisi per applicazione (numero di robot)

Applicazioni Totale
Manipolazione e carico/scarico ~ 45.558
Saldatura e k ( @ 17.583
Taglio . . ( Q 2.482

Montaggio 5.282
Misura 1.990
Applicazioni materiali 5.196
Altre applicazioni 5.101

RIPARTIZIONE DELLE AZIENDE
Ol AOBOTHCA IM ITALLIA MNEL 2006
par classi di fatturato (guote %)

Cladai o Enllumato i B i it B e z
gl i o) a3 il A
0 - 2.500 s 479 27 H 238 20,0
2501 - 5.000 t4,3 4 7.8 R0 18,0
ine 5.000 474 BT 44,4 ar 2 64,0

Tatila

CARATTERISTHHE
STRUTTURALI NEL 2008

"

0-2,5 mil
Bas-smu
B citre 5 mil
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LOCALIZZAZIONE DEI PRODUTTORI
DI ROBOT IN ITALIA NEL 2006 (quote %)

Percentuale ]

Lombardia 58,3% 40,8% 34,1%
Piemonte 8,4% 32,4% 43,3%
Emilia 16,7% 15,6% 15,5%
Marche 8,3% 5,0% 2,3%
Veneto 8,3% 6,2% 4,8%
Totale
I Lombardia
[ | Emilia
Il Piemonte
[ Marche
Il Veneto

. @(@
Lombardia Il
Emilia [ |
Piemonte Il

Marche [
Veneto Il

34,1%
43,3%

58,3% delle imprese e di addett
(40,8%). E il Piemonte, pero, ad avere
la maggior percentuale di fatturato
(43,3%). Tale risultato & determinato
dal fatto che nella regione vi & un’alta
concentrazione di imprese di grandi
dimensioni.

Considerando il numero di robot pro-
dotti, nel 2006 il principale settore di
sbocco é risultato quello dei motovei-
coli(1.297), seguito dai prodottiin pla-
stica (1.224 robot) e quello della car-
rozzeria di motoveicoli (5086).

Nel 2006 i robot installati in Italia han-
no registrato un incremento del 6,4%
rispetto all’anno precedente, per un
totale di6.259 unita. A livello comples-
sivo il parco robot risulta pari a 83.192
unita.




