Il settore forestale, anche nel nostro Paese, va
assumendo sempre pitl importanza. Una mag-
giore coscienza delle tematiche ambientali che
porta a riflettere sulle risorse naturali la cui di-
sponibilita non ¢ illimitata. Per questi motivi ¢
necessario operare in quegli ambienti con cau-
tela e mezzi idonei. Le nazioni maggiormente
attente a queste problematiche sono i Paesi
scandinavi dove, per ogni pianta che viene ab-
battuta, si provvede ad una successiva piantu-
mazione.

Bosch Rexroth da anni sviluppa e produce com-
ponenti oleodinamici per questo particolare set-
tore industriale. Per quanto riguarda il taglio in
lunghezza dei tronchi direttamente sul posto
vengono utilizzate specifiche macchine mobi-
li. Vediamo di cosa si tratta.
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Macchine per il taglio

sul posto (Cut to Length)
Le macchine forestali Ctl (Cut to Length) so-
no concepite per lavorare con il metodo scan-
dinavo del taglio in lunghezza sul posto. Se-
condo il principio Ctl, gli alberi vengono sega-
ti, abbattuti, sramati e tagliati a determinate lun-
ghezze, gia nella foresta. Per questo processo si
usano soprattutto i cosiddetti harvester con ruo-
te motrici e anche speciali feller-buncher. Que-
ste ultime sono macchine cingolate, simili agli
escavatori. I tronchi vengono esboscati con i co-
siddetti forwarder. 11 trasporto a lunga distan-
za, dalla strada alla fabbrica, avviene invece su
camion.

Isistemi idraulici svolgono un’'importante fun-
zione in tutte le fasi del processo di taglio e tra-
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sporto del legname. Con le altre tecnologie di-

sponibili, sarebbe impossibile concepire una _ A =h
macchina ‘2 regola d’arte’ rispondente alle esi- Steering
genze degli utenti. La tecnologia Rexroth offre A - #
componenti affidabili ed efficaci per qualunque J_ Lift
soluzione applicativa della tecnologia forestale. =%

=

Trasmissione idrostatica

Le macchine tipo harvester e forwarder sono
quasi sempre dotate di sistemi idraulici di tra-
smissione controllati in circuito chiuso. Cid ga-

. P _ LS control valve
rantisce un eccellente comfort di guida nella fo DX et (M4-15)

resta e un’ottima controllabilitd, sia in salita che
in discesa. Oggi, sia la pompa sia il motore so-
no, di solito, controllati proporzionalmente me-
diante un dispositivo di controllo elettronico. Il
software usato nella centralina automatizza le ca-

Brake

Brake

o - o (LT13)
ratteristiche di trasmissione con limitazione del-
la potenza. Cio previene lo stallo dei motori die- Schema di
L T . trasmissione
sel in situazioni di sovraccarico. idrostatica in
Oggi, sono piuttosto diffusi i sistemi load-sen- ~_ Cireuite chiuso
: ) e circuito idraulico -
sing. Le pompe Rexroth serie AIOVO e dei servizi (Load- drive |
. . Sensing) di un
A11V(L)O sono utilizzate su queste macchine. forﬁaarder_ o
. . . \ . . alternalive:
Una macchina efficiente ¢ caratterizzata da pre- Variable Variable Motor Travel drive
K L . X . displacement displacement (ABVM...EPD) (ABVE + GFT)
cise funzioni di movimentazione del braccio. Le aieEr)  (Kiovo)
bobine nelle valvole Rexroth sono ottimizzate
per offrire all'operatore elevate caratteristiche di
risposta e controllabilita ripetibile in qualunque Seb- Rldsiins Swing
condizione operativa. I blocco di controllo load- bene
sensing M4 di Rexroth integra tutti i vantaggi s i Jib Grapple
dell'avanzata tecnologia valvole in un modulo tratti
compatto: portate elevate; alta pressione massi- diun Rotator
ma; valvole di controllo pressione LS e valvole pro-
secondarie integrate; ampia gamma di bobine; cesso
compatibilita con controllo Pwm; elettronica in- sem- LUDV control block
tegrata. plice,
i re-
Il trasporto qui-
Per esboscare, caricare e trasportare gli alberi ab- siti e
battuti, si utilizzano macchine dotate di tecno- che
logia Rexroth. Per compiere queste operazioni, deve Dption
le macchine pitt diffuse sono i cosiddetti skid- avere
der. Facilita di manutenzione e assoluta affida-
bilita, anche in condizioni estreme, sono indi-
spensabili per la raccolta e il trasporto del le- il . .
X K , Auxiliary valve Circuito idraulico
gname, oltre che per la movimentazione nell’a- (Md-12) per azionare
rea di stoccaggio o in segheria. Variable TGS
. . C displacement forestale.
Per esboscare gli alberi abbattuti si utilizza una pump

macchina chiamata, come detto, skidder. La
macchina letteralmente ‘trascina’ i tronchi attra-
verso la foresta per portarli al sito di lavorazio-
ne.
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Uno skidder al lavoro.

alternalive:

nel campo delle apparecchiature mobili. Di so-
lito, questi sistemi hanno 4 ruote motrici, con
alcune versioni che arrivano a sei e otto ruote (si-
stemi bogey) ¢, fino a poco tempo fa, il loro a-
zionamento era quasi esclusivamente meccani-
co, basato su trasmissioni power shift. La ten-
denza degli ultimi due anni, tuttavia, ha visto af-
fermarsi le trasmissioni idrostatiche, con un nu-
mero sempte maggiore di costruttori che per-
corrono questa strada.

Log Loader

L'ultima fase del processo di harvesting ¢ il ca-
ricamento dei tronchi o degli alberi completa-
mente lavorati su un camion da esbosco. Que-
sta funzione viene svolta dal log loader, che pre-
senta delle differenze importanti rispetto a un e-
scavatore nonostante i due tipi di macchina ab-
biano alcune caratteristiche simili dal punto di
vista progettuale. La principale differenza ¢ che
un log loader presenta una pinza azionata i-
draulicamente sull'estremita del braccio. Inoltre,
a seconda delle esigenze dell'utilizzatore, la ca-
bina dell’'operatore pud essere rialzata per offri-
re una migliore visibilita. In alternativa ai log loa-
der, per le operazioni di carico si utilizzano gru
da camion. Queste gru sollevano i tronchi fino
a portarli sul pianale del veicolo. Le caratteristi-
che fondamentali, in questo caso, sono una buo-
na manovrabilita e un’elevata capacita di carico
della gru. I sistemi Rexroth sono ideali per la mo-
vimentazione, rapida ed efficace, dei tronchi. [
blocchi di controllo SX di tecnologia LUDV per-
mettono diversi movimenti di lavoro simultanei
¢ indipendenti uno dall’altro.
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