GRANDANGOLO

UN MODULO
ALLINSEGNA

DELLA VELOCITA

Il modulo di manipolazione
High-Speed Pick & Place di Festo
e in grado migliorare le prestazioni
dei sistemi di movimentazione
grazie a tempi di ciclo ridotti,
all’elevata precisione

oltre che all’ampia flessibilita
delle regolazioni degli assi
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di Matteo Marino

Festo presentaHSP, il nuovo componente di
manipolazione High-Speed Pick & Placein
grado di combinare, inun’ unicaunita, un
avanzamento orizzontal e e due movimenti
di corsaverticali completi di posizionedi
attesa. 11 manipolatore High-Speed Pick &
Placeinnalzalefrequenzedei cicli di
prelievo riducendoi tempi di progettazione
grazie acaratteristiche costruttive e
funzionali ches adattano alle esigenze
tipichedel settori produttivi dell’ elettronica
edelle macchine automatiche.

DESCRIZIONE TECNICA

11 modulo di mani polazione High-Speed
Pick & Place eingrado di movimentare
oggetti di piccole dimensioni occupando
spazi di manovralimitati con frequenzedi
orologio compresetra0,6e1,0s. 11
manipolatore Festo, con guide arotaia, puo
raggiungere frequenze di espulsionefinoa
100 parti/min manipolando pezzi di peso
finoa100 gr. Il modulo possiede una
strutturacompatta che permettedi
governareil mantenimento del passo anche
in spazi angusti comein applicazioni di
prelievo datavolerotanti o sorteggio dai
sistemi transfer. Laprecisionedi
‘ripetibilitd del modulo HSP, mantenuta
costanteancheallealtevelocita, € pari a
0,02 mm nelle posizioni finali.

Lastrutturadel modulo manipolatore
concede elevatalibertadi movimento,
infatti, adifferenzadellamaggior partedei
sistemi comandati dacamme, non &
realizzatacon unacinematicarigida. La
strutturacentrale dellarotaia, costituitada
tredifferenti parti, éfissatasul profiloin
aluminio di base mentrei due segmenti
|aterali sono posizionabili in modo
indipendente affinchéle corseindirezioneY
possano essereimpostatein modo
autonomo.

Un’ ulterioreregolazionedellacorsain
direzione Z permette un offset in altezza
indipendentetralaposizionedellapresae
quelladel rilascio; ledifferenzedi livellotra
tavolarotante e sistematransfer possono
cosi essere rapidamente e facilmente
compensate. HSP e disponibilein moduli
con corsesugli assi Y eZ rispettivamente da
52 mma170 mmedal5mmal00 mm.

I modulo HSP migliorai tempi totdli di
progettazione e messain esercizio degli
apparati di movimentazionegrazieal kit
preassemblati proposti daFesto che
fornisce, in opzione, anche un adeguato
pacchetto d’installazione per

I" assemblaggio degli assi edellepiastredi
adattamento degli elementi del modulo.
Lecaratteristichetecnichedi HSPs
adattano egregiamente alle esigenze dei
settori dell’industriadellacomponentistica

Dare il tempo
nell’equipag-
giamento con
piccole parti
negli spazi piu
angusti: il mo-
dulo High-
Speed Pick &
Place Festo.




Alla Dorner tre
HSP in succes-
sione ese-
guono la rapida
manipolazione
delle piccole
parti.

per auto, dellacostruzione di macchine
specidi, del montaggio e manipolazione
oltreaquello dellaproduzione di
elettronica.

ALCUNE APPLICAZIONI

Fornituredi auto

Il modulo HSP di Festo é utilizzato

nell’ aziendaDorner di
Gaildorf/Ostwiirttemberg per il
convogliamento automeatico di piccoli
elementi del lettori CD/DVD di un
produttoreinternazionale di sistemi audio
per auto. [ modulo HSP, con untempo ciclo
richiesto di soli 2,3 sper I equipaggiamento
dei portapezzi, costituisce unasoluzione
economica e tecnicamente soddisfacente
contempi di clock compresi tra0,6sels.

L’ impiego del modul o Festo permettedi
posizionare nelle sedi adeguate finoa100
parti a minuto con un risparmio sui tempi di
clock fino al 20% rispetto all’ uso dei sistemi
tradizionali. Il sistemadi manipolazioneé
composto daquattro moduli HSP che, a
coppie, convogliano rispettivamente e parti
sagomatein lamieragrezzesino a
portapezzi eleparti inlamiera, finitee
saldatecongli assi, finoa controllofinale
eseguito attraverso un sistemadi
elaborazionedelleimmagini.

Macchine speciali

Il modulo HSPsi trovaanche su una
macchinadi provacon elaborazionedelle
immagini presso Heuer Automation di
Denkendorf. I modulo HSP collocai
connettori datestare su unatavolarotante
prelevandoli successivamentein funzione
dellaspecificaconformita. 1l tempo per il
caricamento automatico é raddoppiato eil
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tempo ciclo e stato accel erato a 0,8 secondi.
Attraverso lacontemporaneaverificadi tre
parti inunciclo s raggiunge una
produttivitasuperiore a200 pezzi verificati
a minuto. Con il modulo HSP diminuisce
I"impegno di programmazione: inoltre sono
necessari meno ingress e uscite per valvole
esensori.

Tecnica del montaggio

Un’ ulteriore applicazione s trovapresso lo
stabilimento Festo di St. Ingbert-Rohrbach.
In questo contesto produttivo il modulo HSP
eutilizzato per il montaggio di regolatori di
portataunidirezionali con untempo ciclo di
16 pezzi/min. HSP é utilizzato come
dispositivo per lamanipolazione caricando i
regolatori, premendo automaticamente due
parti di e scaricando successivamentele
parti pronte. In questaapplicazione del
modul o pronto per laconnessione &
importante la costruzione aingombro
ridotto, ottimale per architetture con
risparmio di spazio nelletavolerotanti e nel
sistemi di transfer lineari. In confronto con
un manipolatore standard su due assi,
inoltre, i costi complessivi si riducono del
20%.

Industria elettronica

Tipicamenteindicato per cicli di movimento
nell’ equipaggiamento dei circuiti stampati,
il modulo HSP dotato di speciali ugelli di
aspirazione e di generatore di vuoto pud
effettuare lamanipolazione di condensatori
al tantdio. L' equipaggiamento avviene
direttamente sul nastro di trasporto dopo la
singolarizzazione su unatavolarotante. Con
un tempo ciclo predefinito di 0,6 sper ciclo,
il modulo HSP definisceil clock; unatavola
rotante elacinghiablister vengono avanzate
sempredi unastazione. In questi casi sono
importanti laprecisionedi ripetibilitadi

0,02 mmel’integrazionedi un’ unita
compatta, in grado di posizionare con
spazialitaottimizzataed estremaprecisione
piccoli componenti in SMD con dimensioni
di s0li 3,3x1,5x1,5mm.

I modulo HSP
permette mag-
giore economia
ed efficienza
nelle opera-
zioni di movi-
mentazione.
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